Controle PID

Exercicio 2.7

Uma estufa possui uma resposta temporal para uma entrada do tipo
funcao degrau dada pelo grafico abaixo (operando em malha aberta). A
partir da analise desta resposta, determine os coeficientes (Kp, Ki e Kd)
de um controlador PID, usando os meétodos propostos por Ziegler
Nichols.
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Método 1:
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